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Mehrkoordinaten-Direktantriebssystem MKDA 400-1-V1P
Von der Idee zum Prototyp: Modellbasierter mechatronischer Gesamtsystementwurf ist die Entwicklung und Umsetzung der aufeinander 
aufbauenden Antriebs-, Vernetzungs-, Regelungs-, Sicherheits- und Softwarekonzepte.

Modulares Antriebskonzept eines luftgeführten 
Planarläufers als Rahmenlösung mit 8 Antrieben

Simulation und Optimierung der statischen und dynami-
schen Eigenschaften wie Eigenformen und Eigenfrequenzen

Simulation und Optimierung der Deformation von Bau-
gruppen auf Grund eines Temperaturgradienten

ANTRIEBE UND  M ECHANIK -H ARDWARE

STEUERUNG UND  VERNETZUNG

REGELUNG

Projekt: VERDIAN 
Vernetzte integrierte 
magnetische Direktantriebe

BMBF FKZ: 03WKY01

Modulares 
Vernetzungskonzept:

Steuerung auf EtherCAT®-Basis EtherCAT®-fähige 
Leistungsendstufen

EtherCAT®-Regler-Modul auf 
DSP-Basis

• Modulare Regler, für jedes Hardware-Modul eigenständig 
 entwickel- und testbar
• Verfahren zur automatisierten Ableitung / Anpassung des 
 EtherCAT®-Reglers an geänderte Hardwarekonfiguration 
 aus MATLAB/Simulink

Analyse des Streckenübertragungsverhaltens   Messung des Frequenzganges der Regelstrecke
• Harmonische Anregung des Systems: Motorstrom Sweep 
• Messung der Systemantwort: Läuferposition   
• Berechnung des Frequenzganges der Strecke bzw. des Reglers

Software
• Applikationsspezifische Nutzersoftware für Master über API
• Modulspezifische EtherCAT®-Treiber
• Bahndatengenerierung durch übergeordneten 
 Sollwertgenerator

Positionsfehler in Ruhe Positionsfehler bei einer Bahnfahrt
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